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1 
2 

離脱アラーム：
目的地や通過予定点を中心とする設定範囲円外
へ自船が出るとアラームが鳴ります。 
 
 
コースずれアラーム： 
自船が起点から目的地や通過予定点までを結ん
だ直線（コースライン）より設定距離以上外れ
るとアラームが鳴ります。 
 
 
メニューから「5. アラーム」を指定します。 
 
「1. 到着／離脱アラーム」「2. コースずれア
ラーム」の各項目を設定します。（→117 ペー
ジ） 

緯度・経度線を表示するには

1 
緯度・経度線の表示

2 

メニューから「6. 表示設定」→「1. 地図表示
設定」→「7. 緯度経度線」を指定します。 
 
〔方向〕キーの  （左・右）で表示色を設
定します。 
“OFF”を指定すると、緯度・経度線を非表示
にします。 

到着／離脱／コースずれアラームを鳴らすには 

目的地航法をする場合、次の 3 種類のアラーム
の設定ができます。 
 
到着アラーム： 
目的地や通過予定点を中心とする設定範囲円内
に自船が入るとアラームが鳴ります。 

アラームを鳴らすには 
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方位線を設定するには 

メニューから「6. 表示設定」→「3. 自船表示設
定」→「9. ヘディングセンサー表示設定」→「1. ヘ
ディングセンサー位線表示」を選択します。 
 
〔方向〕キーの  （左・右）で方位線を出
す条件を設定します。 
OFF ：方位線を出しません。 
常に表示 ：常に方位線を表示します。 
3kn以下 ：船速が 3kn 以下の時のみ、方位

線を表示します。 
5kn以下 ：船速が 5kn 以下の時のみ、方位

線を表示します。 
10kn以下 ：船速が10kn以下の時のみ、方位

線を表示します。 

1 
方位線の表示設定を変更するには

2 

ヘディングセンサーHD03(オプション) を NMEA 端子に接続する、またはヘディングセ
ンサー内蔵 GPS アンテナ GP-17HD(オプション)を GPS 端子に接続すると、地図上に
方位線を表示することができます。 

メニューから「6. 表示設定」→「3. 自船表示設定」
→「9. ヘディングセンサー表示設定」→「3. 方位文
字表示」を選択します。 
 
〔方向〕キーの  （左・右）で設定します。
GPS優先 ：針路方位を表示します。 
ヘディング優先：船首方向を表示します。 

1 

方位文字の表示を変更するには

2 

方位文字の表示を針路または船首方向に設定することができます。

メニューから「6. 表示設定」→「3. 自船表示設定」
→「9. ヘディングセンサー表示設定」→「2. ヘディ
ングセンサー方位線長さ」を選択します。 
 
〔方向〕キーの  （左・右）で設定します。
短 ：方位線が短い。 
長 ：方位線が長い。 

1 
方位線の長さを変更するには

2 

方位文字
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デプスマッピング®機能作成時の自船の予測範囲の状態 
 

 
予測範囲が白色 

 
予測範囲が黄色 

 
予測範囲が赤色 

 

正常 

 

 
泡切れ等で深度が正しく測
定できていません。 
 
自船の速度を落としてくだ
さい。 
 
 

 
本体のデプスマッピング®機能
の記録容量が一杯のため、これ
以上記録ができません。 
また古いデータも上書きする
こともできません。 
 
不要なデータを消去してくだ
さい。 

※予測範囲は測量時のみ表示します。 
※ノイズや泡切れ等で深度測量ができない場合、デプスマッピング®が記録できない場合 
があります。 

※デプスマッピング®の記録をするときは、「5～10kn(10～20km/h)」の速度で記録 
する事を推奨します。それ以上の速度で航行すると「泡切れ」という現象を起こします。 
泡切れが起きると深度が本来より深い値を表示したり速度がとれなくなることがあり
ます。その場合、デプスマッピング®が記録できなくなり、または正しくない値を記録
してしまいます。正しくない値を記録してしまった場合には消去機能(かんたん設定の
場合は次ページ、詳細設定の場合は 114 ページ)でそのデータを削除し、再度測量を
行ってください。 

 
 
 
 
デプスマッピング®で記録した等深線に水深値を表示することができます。 
より直感的に地形を把握することができます。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

デプスマッピング®の等深線に水深値を表示させるには 
（かんたん設定の場合） 

1 

2 

メニューから「0. デプスマッピング」を選択し
ます。 
 
 
「4. 水深表示」より〔方向〕キーの で「ON」
を選択します。 
水深値が等深線に表示されます。 

等深線に水深値を表示

注意）水深値はメートル（m）でしか表示できません。
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